
Errata: “Aufstieg zu den Einsteingleichungen”, Stand 26.04.2020

Obwohl ich mich sehr darum bemüht habe, das Buch fehlerfrei zu gestalten, musste ich leider feststellen, dass mir eine Reihe von Flüchtigkeitsfehlern und auch einige
Patzer unterlaufen sind.

Die folgende Liste enthält die Korrekturen der fachlichen Fehler, die mir netterweise von Lesern gemeldet wurden bzw. mir selbst aufgefallen sind. Die mir
mitgeteilten Rechtschreibfehler habe ich aufgenommen und im Orginaltext schon verbessert, diese sind hier nicht aufgelistet.

Die Liste stellt eine Übergangslösung bis zur zweiten Auflage des Buches dar und soll mögliche Leser davor bewahren, an Stellen hängen zu bleiben, die fachlich
nicht korrekt dargestellt sind.

Die Tabelle enthält in der ersten Spalte den Ort des Fehlers, in der zweiten Spalte die relevante (falsche) Text- oder Formelstelle und in der dritten Spalte die
Richtigstellung. Da die aufgeführten Fehler überwiegend in Formeln auftreten, habe ich die (manchmal schwer zu findenden) Fehler- und Korrekturstellen überwiegend
rot gekennzeichnet.

Seite im Buch Textstelle Korrektur

Seite 60, Mitte Vergleichen wir. . . entspricht. Ersatzlos streichen!

Seite 61, oben . . . Satellitenbahn gleich der. . . . . . Satellitenbahn proportional zur. . .
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Seite 120, Abb. 6.4

Seite 120, unten Nach: “. . . Kreisbogendreieck (4x,4y,4t) ist.”,
bitte ergänzen:

“Ebenso ist der Winkel t+4t für kleine 4t eine gute Annäherung für
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Seite 145, Abb.
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Seite 145, unten . . . als Winkel zwischen da und ds wieder, . . . . . . als Winkel zwischen dy und ds wieder, . . .
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Seite 186, Mitte

0

B@
cos' � sin'

sin' cos'

1

CA

0

B@
cos' sin'

� sin' cos'

1

CA

Seite 186, Mitte

0

B@
x

0
cos

2
'� y

0
sin' cos'+ x

0
sin

2
'+ y

0
cos' sin'

�(x

0
sin' cos'� y

0
sin

2
') + y

0
sin' cos'+ y

0
cos

2
'

1

CA

0

B@
x

0
cos

2
'� y

0
sin' cos'+ x

0
sin

2
'+ y

0
cos' sin'

�(x

0
sin' cos'� y

0
sin

2
') + x

0
sin' cos'+ y

0
cos

2
'

1

CA

Seite 192, unten ~e

y

0
=

@x

0

@y

~e

x

0
+

@y

0

@y

~e

y

0
. ~e

y

=

@x

0

@y

~e

x

0
+

@y

0

@y

~e

y

0
.

Seite 200, unten � sin'~e

x

+cos' ·~0+ cos'~e

y

+ r cos' ·~0 � sin' · ~e
x

�r sin' ·~0+ cos' · ~e
y

+ r cos' ·~0

Seite 201, oben �r cos' · ~e
x

+cos' · 0� r sin' · ~e
y

+ r cos' · 0 �r cos' · ~e
x

�r sin' ·~0� r sin' · ~e
y

+ r cos' ·~0

Seite 203, oben � sin' · ~e
r

+ cos' · 1
r

~e

'

�
⇣
cos'

r

⌘
~e

'

� sin'

r

(�r ~e

'

) � sin' · ~e
r

+ cos' · 1
r

~e

'

�
⇣
cos'

r

⌘
~e

'

� sin'

r

(�r ~e

r

)

Seite 208 oben bis
Seite 209 unten

Als ein weiteres Beispiel ...gewünschte
Koordinatensystem-Unabhängigkeit der Divergenz ersatzlos streichen

Seite 216, unten v

x

0
p

x

0
+ v

x

0
p

y

0
= · · · v

x

0
p

x

0
+ v

y

0
p

y

0
= · · ·

Seite 227, oben metrischer Vektor metrischer Tensor

Seite 228, oben g

ij

g

jk

= g

kj

g

ji

= �

j

i

=

(
1 i = j

0 i 6= j

g

ij

g

jk

= g

kj

g

ji

= �

k

i

=

(
1 i = k

0 i 6= k

Seite 237, Mitte
@~v

dj

@~v

@j

5



Seite im Buch Textstelle Korrektur
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2
=

3m (1 + " cos')

2

p

⇡
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Seite im Buch Textstelle Korrektur

Seite 536, Mitte und c2 = 0 streichen

Seite 538, Mitte 4 = 2'1 4 = |2'1|

Seite 542, Mitte ⇢ =

3c

6

32⇡G

3
M

2
= 3, 68 · 1019

✓
M

S

M

◆2

kgm

�3
. ⇢ =

3c

6

32⇡G

3
M

2
= 1, 84 · 1019

✓
M

S

M

◆2

kgm

�3
.

Seite 543, oben g

xx

g

rr

Seite 554, Mitte zweimal g
xx

zweimal g
rr

Seite 554, unten ds

2
=

r � 2m

2m� "

dt

2
. . . ds

2
= �

r � 2m

2m� "

dt

2
. . .

Seite 561, Mitte v = const. und u = const., u und v sind... v = const. und w = const., v und w sind...

Seite 564, oben dw

0
= a

✓
1

2

�
e

t/4m � e

�t/4m
�◆

dr + b

✓
1

2

�
e

t/4m�e

�t/4m
�◆

dt dw

0
= a

✓
1

2

�
e

t/4m � e

�t/4m
�◆

dr + b

✓
1

2

�
e

t/4m
+e

�t/4m
�◆

dt

Seite 578, unten g = 9, 91ms

2
g = 9, 91ms

�2
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